CAPITULO 3 - INSTALACAO E CONEXAO

%i

Acreditéha Wudanca

Figura 3.10 - Posigao dos jumpers para sele¢do das entradas e saidas analégicas em tenséo (0 a 10) Vcc
ou em corrente (0 a 20) mA /(4 a 20) mA e selecdo das entradas digitais como ativo alto (PNP) ou

ativod(elP/quleam@a'faiT das entradas digitais noitem 3.2.5.1 € 3.2.5.2)
Como padrao de fabrica as entradas e as saidas analogicas
t ﬁ elecionadas para (0 a 10) Vcc e as entradas digitais
a C o n e C r;elecionadas como ativo baixo (I6gica NPN). Isto pode
ser mudado usando o jumper S1 (mostrado na figura 3.10) e
alterando os parametros P235, P239 e P253 (consulte a

tabela 3.6).
" A Chave _
1o Ajuste de Fabrica de Ajuste Selecéo
DI1aDl4 Consulte os parametros S1:1 OFF: entradas digitais como
P263, P264,P265 e ativo baixo (NPN)
P266 ON: entradas digitais como
ativo alto (PNP)
E AO Frequéncia de Saida S1:2 ON: (0 a10) Vce
OFF: (4 2 20) mA ou (0 a 20) mA
All Referéncia de Frequéncia S1:3 OFF: (0 a 10) Vcc ou DIS
(modo remoto) ON: (4a20)mAou (0a20)mAouPTC
Al2 Sem Funcéo S1:4 OFF: (0 a10) Vcc ou DI6
ON: (4a20)mAou (0a20)mAouPTC

Tabela 3.6 - Configuragdo dos jumpers de selegcdo para I/O (entradas e saidas)

E- NOTA!

Se for utilizado entrada ou saida analdgica em corrente no
padréo (4 a20) mA, lembrar de ajustar também os parédmetros
P235, P239 e P253 os quais definem o tipo do sinal em Al1,
Al2 e AO respectivamente.

Os parametros relacionados com as entradas e saidas
analégicas sdo: P221, P222, P234, P235, P236, P238,
P239, P240, P251, P252, P253. Consulte o capitulo 6 para
uma descri¢gdo mais detalhada.
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CAPITULO 3 - INSTALACAO E CONEXAO

1| pn Entrada Digital 1 4 entradas digitais isoladas
Sem Fungéo ou Habilita Geral| - Logica NPN.
Entrada Digital 2 Nivel alto minimo: 10 Vce
2| D2 Sentido de Giro Nivel alto maximo: 30 Vcc
Entrada Digital 3 Nl\fel.balxo maximo: 3 Vcc
3| DI3 - Légica PNP
Reset Nivel baixo maximo: 10 Ve
Entrada Digital 4 Nivel alto minimo: 21,5 Vcc
4| pu Nivel alto maximo: 30 Vcc
Sem Fung&o ou Gira/Para Corrente de Entrada: -11 mA
Corrente de Entrada Maxima: -20 mA
Referéncia0V Na&o Interligada com o PE
Entrada Analogica1 ou Entra-|(0a10)Vccou (0a20)mAou (4 a20) mA

da Digital 5 ou Entrada PTC 3

ydangca

(remoto)

92 PTC2 | mpedancia: 100 k2 (entrada‘om |~

Figura 3.9 - Descrigdo do conector XC1 do cartdo de controle A1 (CFW-08 Plus), cartéo de controle A2
(CFW-08 Plus com Als -10 V a +10 V), cartdo de controle A3 (CFW-08 Plus com protocolo CANopen) e cartdo
de controle A4 (CFW-08 Plus com protocolo DeviceNet)

Para mais informagdes sobre esses cartdes de controle consulte o
item 2.4.

43



CFW-08 - REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

Il. Mensagens de Erro

E00 Sobrecorrente/Curto-circuito/Falta aterranasaida| 141
E01 Sobretenséo no circuito intermediario (link CC) 141
E02 Subtenséo no circuito intermediario (link CC) 141
E04 Sobretemperatura r.10 dissipador de poténcia 142
ou no ar interno do inversor
EO05 Sobrecarga na saida (fungao Ixt) 142
E06 Erro externo 142
EO08 Erro na CPU (Watchdog) 142
E09 Erro namémoria do programa (Checksum) 142
E10 Erro da funcéo copy 142
E14 Errq na rc_>t|na de aqu-aJuste 142
(estimacao dos parametros do motor)
:22: 'eE::; Falha na comunicagéo serial 142
E24 Erro de programacéo

] E28 > do V gda
Acredite gnariis e
Sobretemperatura no motor

E41 Erro de auto-diagnose

de quem faz
ras Mensagens

a co ntece'l::léi Inversor pron

dcbr
auto

oinversor para HVIL — | ¢ | | ol o

FLEXOTRON
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CFW-08 - REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

I T K A
de Fabrica do Usuario
6i1.5 CV /1.1 kw De acordo
7:20V/1.5kW com o
8:30V/2.2 kw modelo
9 __4 CV/3.0 kw doinversor
10: 5CV /3.7 kW (motor
1 :5.5 CV /4.0 kW standard
12:6CV/4.5 kw IV pélos
13:7.5 CV /5.5 kW 60 Hz
14:10 CV/7.5kwW casado com
15 ; 12.5CV /9.2 kW inversor-
16=15CV/11.2 kW conforme
' ' 17 =20 CV /15.0 kW tabela do
P407® |Fator de Poténcia Nominal 0.50 a 0.99 : - 130
item 9.3)
do Motor
Parametros Medidos
FW(I@PE‘EEE ITd TEEIUanGda o - 130
1=S8im
P409 ® |Resisténcia do Estator 0.00 a 99.99 De acordo Q 130
com o
de quem faz
inversor
FUNGAO ESPECIAL - P500 a P599
- Regulador PID
PR 0.000 a 7.999 1.000 - 138
P521 Ganho Integral PID 0.000 a 9.999 1.000 - 138
P522 Ganho Diferencial PID 0.000 a 9.999 0.000 - 138
P525 Setpoint (Via Teclas) do 0.00 a 100.0 0.00 % 138
Regulador PID
P526 Filtro da Variavel de Processo | 0.01 a 10.00 0.10 5 138
P527 Tipo de Agéo do Regulador PID | O = Direto 0 - 138
1 =Reverso
P528 Fator de Escala da 0.00 a 99.9 1.00 - 139
Variavel de Processo
P535 Erro PID para Sair do 0.00a 100.00 1.00 % 139
Modo Dormir
P536 Ajuste Automatico de P525 0 = Ativo 0 - 140
1 = Inativo

Notas encontradas na Referéncia Rapida dos Parametros:

(1) Somente visivel no modo vetorial (P202 = 2).
(2) Somente visivel no modo de controle V/F (escalar) P202 =0 ou 1.
(3) Esse parametro s6 pode ser alterado com o inversor desabilitado (motor parado).
(4) Somente acessivel via HMI-CFW08-RS.
(5) As entradas analégicas assumem valor zero quando ndo conectadas a um sinal externo.
Quando utilizar as Al's como entrada digital com légica NPN (P235 ou P239 = 3) é necessario
utilizar um resistor de 10 kQ do pino 7 ao pino 6 (Al1) ou 8 (Al2) do borne de controle.
(6) Somente existentes na versdo CFW-08 Plus.
(7) O valor do parametro muda automaticamente quando P203 = 1.



CFW-08 - REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

N T PO A
de Fabrica do Usuario
Frequéncias Evitadas
P303 Freqliéncia Evitada 1 P133 a P134 20.00 Hz 125
P304 Freqléncia Evitada 2 P133 a P134 30.00 Hz 125
P306 Faixa Evitada 0.00 a 25.00 0.00 Hz 125
Interface Serial |
P308 @ | Endereco Serial 1 a 30 (Serial WEG) 1 - 125
1 a 247 (Modbus-RTU)
Flying Start e Ride-Through
P310 @ |Flying Starte Ride-through 0 = Inativas 0 - 126
1 = Flying start
2 =Flying start e Ride-through
3 =Ride-through
P311 Rampa de Tenséo 0.1 a 10.0 5.0 S 126
Interface Serial Il
P312 @ |Protggolo da Interfa erial | 0 = Serial WEG 0 L—= 127
AErédite Ra-mudanga
sem paridade b
2 = Modbus-RTU 9600 bps
0 idade impar
de que TR o600 b0
com paridade par
4 = Modbus-RTU 19200 bps|
aridade
A CONte CEMousrrurezooss
com paridade impar
6 = Modbus-RTU 19200 bps|
com paridade par
7 = Modbus-RTU 38400 bps|
sem paridade
8 = Modbus-RTU 38400 bps|
com paridade impar
9 = Modbus-RTU 38400 bps|
com paridade par
Acao do Watchdog da 0 = Desabilita por rampa 2 - 127
E Serial 1 = Desabilita geral
2 = Somente indica E28
3 = Muda para modo local
P314 Tempo de Atuagéo do 0.0 = Desabilita a funcéo 0.0 s 128
Watchdog da Serial 0.1299.9 = Valor ajustado
PARAMETROS DO MOTOR - P399 a P499
Parametros Nominais
P399 @ |Rendimento Nominal do Motor| 50.0 a 99.9 De acordo % 128
P400 @ | Tensdo Nominal do Motor 0 a 600 como Vv 128
P401 Corrente Nominal do Motor 0.3xP295 a 1.3xP295 modelo A 128
P402 ™ | Velocidade Nominal doMotor | 0 a 9999 doinversor pm 129
P403 @ | Freqiiéncia Nominal do Motor | 0.00 a P134 (motor Hz 129
P404 M@ | Poténcia Nominal do Motor 0=0.16 CV/0.12 kW standard - 129
1=0.25CV/0.18 kW IV polos
2=0.33CV/0.25 kW 60 Hz casado
3=0.50CV/0.37 kW com inversor-
4=0.75CV/0.55 kW conforme
5=1CV/0.75 kW tabela do
item 9.3)




CFW-08 - REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

s T T A A
de Fabrica do Usuario
9 = Gira/Para
10 = Reset
11 e 12 = Sem fungao
13 = Desabilita
Flying Start
14 e 15 = Sem Funcéo
16 = Desacelera E.P.
com 22 rampa
Saidas Digitais
P277® |Fungdo da Saida 0=Fs>Fx 7 - 120
aRelé RL1 1=Fe>Fx
2=Fs=Fe
3=1Is>Ix
4 e 6 = Sem Fungao
Acredite na idizdanc
P279 ® ©| Fungéo da Saida 0=Fs > Fx & 0 2 120
aRelé RL2 1=Fe>Fx
2=Fs=Fe
de quem faz:-...
4 e 6 = Sem Fungao
5=Run
PN Y T 7 = Sem Erro
( Fx e Ix
P288 Frequéncia Fx 0.00 a P134 3.00 Hz 122
P290 Corrente Ix 0 a 1.5xl 1.0xP295 A 122
Dados do Inversor
P295 @ |Corrente Nominal 300=1.0A |312=22A | Deacordo = 122
do Inversor (I ) 301=16A |313=24A como
302=2.6A | 314=28A | modelodo
303=27A |315=30A inversor
304=40A |316=33A
305=4.3A
306 =6.5A
307=7.0A
308=7.3A
309=10A
310=13A
311=16A
P297 @ |Frequénciade Chaveamento |4 =5.0 4 kHz 122
5=25
6=10
7=150
Frenagem CC
P300 Duragao da Frenagem CC 0.0 a 15.0 0.0 s 124
P301 Freqliéncia de Inicioda 0.00 a 15.00 1.00 Hz 124
Frenagem CC
P302 Corrente Aplicada na 0.0 a 130 0.0 % 124
Frenagem CC

(*) Nao é possivel ajustar 15 kHz quando em modo vetorial ou quando usado HMI remota serial (HMI-CFW08-RS).



CFW-08 - REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

Parametro Fungzio Faixa de Valores Auste |\ idade| Aluste
de Fabrica do Usuario

9 = Gira/Para

10 = Reset

11, 12 = Sem Funcéo

13 = Desabilita Flying Start
14 = Multispeed (MS1)

com 22 Rampa

15 = Manual/Automatico (PID)
16 = Acelera E.P. com

22Rampa
P266 @ |Funcao da Entrada Digital 0 = Sentido de Giro 8 - 115
DK 1 = Local/Remoto
2 =Habilita Geral
3=J0OG

4 = Sem Erro Externo

qAd mudan

7 = Multispeed (MS0)
8 = Sem Fungao ou

chaZ Agora a regiao

10 = Reset
11,12,14e 15 =

acontedBis . s Noroeste-RS possui
16 = Desacelera E.P. co
s AsTiEC BN

%) Fungdo da Entrada Digital DI5|0 =
(Somente visivel se 1 = Local/Rei

P235 =23 0u4) 2= Hablta Gor Drivers e SoftStarters

Acredit

de que

FLEXOTRON

11 e 12 = Sem Funcéo
13 = Desabilita Flying Start
14 e 15 = Sem Funcéo

16 = Acelera E.P.

com 2% rampa

P268 @™ © Funcgao da Entrada Digital DI6|0 = Sentido de Giro 11 - 115
(Somente visivel se 1 = Local/Remoto
P239 =2,3 ou 4) 2 = Habilita Geral
3=J0G

4 = Sem Erro Externo
5 = Desacelera E.P.

6 =22Rampa

7 = Sem Fungéo

8 = Sem Fungéo ou
Gira/Para




CFW-08 - REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

Parametro Funcao Faixa de Valores Aju’ste: Unidade AJUStF_
de Fabrica do Usuario

P238® |Ganho da Entrada 0.00 a 9.99 1.00 - 113
AnalogicaAl2
P239 @3 ® Sinal da Entrada 0 =(0a10) V/(0 a 20) mA/ 0 - 113
AnalégicaAl2 (-10a +10) vt
1=(4a20)mA
2 =DI6 PNP
3=DI6 NPN
4=DIBTTL
5=PTC
P240 © |Offset da Entrada -999 a +999 0.0 % 113
AnalogicaAl2
P248 Constante de Tempo do Filtro|0 a 200 10 ms 13
das Entradas Analdgicas (Als)

Saida Analdgica

Ackddite na- i ikca’ -
2 = Corrente de Saida (Is)
3, 5, 8 = Sem Fungéo

d e q u e m fa zc;:?:veel de Processo

(PID)

7 = Corrente Ativa
-~ e~ o |9 = Setpoint PID

P252 ®= f&anhd darSaftdaAnatégicaA0|0.00 a 9.99 1.00 - 114

P253 Sinal da Saida AnalégicaAO |0 = (0 a 10) V/(0 a 20) mA 0 - 114

1=(4a20) mA

qa)

Entradas Digitais
P263 ©® |Funcgao da Entrada Digital |0 = Sem Fung&o ou Habilita 0 - 115
DI Geral

1a7e10a 12 = Habilita
Geral

8 = Avanco

9 = Gira/Para

13 = Avango com 22 rampa
14 = Liga

P264® |Funcaoda Entrada Digital |0 = Sentido de Giro 0 - 115
DI2 1 = Local/Remoto
2a6e9a12=Sem Fungdo
7 = Multispeed (MS2)

8 = Retorno

13 = Retorno com 22 rampa
14 = Desliga

P265 (™| Fungao da Entrada Digital |0 = Sentido de Giro 10 - 115
DI3 1 = Local/Remoto

2 = Habilita Geral
3=J0G

4 = Sem Erro Externo
5 =Acelera E.P.

6 =22 Rampa

7 = Multispeed (MS1)
8 = Sem Funcéo ou
Gira/Para

(**) Somente disponivel no cartdo de controle A2 (consulte o item 2.4). Para programagéo consulte a descricao detalhada do parametro P235.
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CFW-08 - REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

Funcao

Defini¢cdo Local/Remoto

Faixa de Valores

Ajuste
do Usuario

P220® | Selegdo da Fonte 0 = Sempre Local 2 - 108
Local/Remoto 1 = Sempre Remoto
2 =Tecla HMI-CFW08-P ou
HMI-CFWO08-RP (default: local)
3 =Tecla HMI-CFW08-Pou
HMI-CFW 08-RP (default: remoto)
4=DI2 a D4
5 = Serial ou Tecla
HMI-CFWO08-RS (default: local)
6 = Serial ou Tecla
HMI-CFW08-RS (default: remoto)
P221® |Selecéo da Referéncia 0 =Teclas (@; e (¥ HMI 0 - 109
de Velocidade - 1=AN1
Situagao Local . 2,3=AI2
"
Acredite:pa mudancga
6 = Multispeed
7 =SomaAl>0
So
P222 ® |Sele eft =Te > e (x> HMI 1 - 109
de Velocidade - 1=AN1
Situagéo Remoto 2,3=AI2
acontecer.
6 = Multispeed
7 =SomaAl>0
8 = Soma Al
P229 @ | Selegdo de Comandos - 0 = Teclas HMI-CFW08-P ou 0 - 109
Situagao Local HMI-CFW08-RP
1= Bornes
2 = Serial ou Teclas
HMI-CFW08-RS
() |Selecdo de Comandos - 0 =Teclas HMI-CFW08-P ou 1 - 109
Situagéo Remoto HMI-CFW08-RP
E 1=Bornes
2 = Serial ou Teclas
HMI-CFW08-RS
P231® | Selegdo do Sentido de Giro -| 0 = Horéario 2 - 110
Local e Remoto 1 =Anti-horario
2 =Comandos
3 =DIx
Entrada (s) Analdgica (s)
P233 Zona Morta das Entradas 0 = Inativa 1 - 110
Analbgicas 1 = Ativa
P234 Ganho da Entrada 0.00 a 9.99 1.00 - 1M1
AnalogicaAl1
P235 @ O Sinal da Entrada 0 =(0a 10) V/(0 a 20) mA/ 0 - 112
Analbgica Al1 (-10a +10) vt
1=(4a20) mA
2 =DI5 PNP
3=DI5 NPN
4=DI5STTL
5=PTC
P236 Offset da Entrada -999 a +999 0.0 % 113
Analégica Al

(**) Somente disponivel no cartdo de controle A2 (consulte o item 2.4). Para programagéao consulte a descri¢do detalhada do parametro P235.

10



CFW-08 - REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

Parametro Faixa de Valores Aju’stg Unidade ustfe_
de Fabrica do Usuario
95

Limites de Frequéncia

P133 Frequéncia Minima (F . ) 0.00 a P134 3.00 Hz
P134 Frequéncia Méaxima (F ) P133 a 300.0 66.00 Hz 96
Controle V/IF
P136 @ ()| Boost de Torque Manual 0.0 a 30.0 5.00u % 96
(Compensagao IXR) 2.00u
100
P137 @ |Boost de Torque Automatico 0.00 a 1.00 0.00 - 97
(Compensacéo IxXR Automatica)
P138 @ | Compensac3o de 0.0 a 10.0 0.0 % 97
Escorregamento
P142 @ ) Tensdo de Saida Maxima 0 a 100 100 % 98
P145 @ O Freqliéncia de Inicio de P133 a P134 60.00 Hz 98
Enfraquecimento de Campo (F )
Regulacédo Tensédo CC
i a Rel 80 1 380 \Y 99
Tensao do Circuito Intermediario | Linha 400 V: 564 a 820 780

Corrente de Sobrecarga

1 tede ca r|0.2xl,, @ 1.3%l, [12xP401 | A | | 100
Limitacdo de Corrente
P169  |Corrente Maxima de Saida 10.2x,, a 2.0xl 4 | 15xP295 | A | | 101
Controle de Fluxo
=P 128 Do | EiXGNOMINal o we 150.0 a 150 Y D7~ Y b % Y | 101
( PARAMETROS DE CONFIGURAGAO - P200 a P398
Parametros Genéricos
P202® | Tipode Controle 0 =V/F Linear (0] - 102
(Escalar)
1 = V/F Quadratico
(Escalar)
2 = \etorial Sensorless
P203 @ | Selecéo de Fungdes Especiais | 0= Nenhuma 0 - 103
1 =Regulador PID
P204 ® |Carrega Parametros com 0 a 4 = Sem Fungdo 0 - 104
Padréo de Fabrica 5 = Carrega Padréao de
Fabrica
P205 Selegéo do Parametro 0 = P005 2 - 104
de Leitura Indicado 1="P003
2 = P002
3 =P007
4, 5= Sem Fungéo
6 = P040
P206 Tempo de Auto-Reset 0 a 255 0 S 104
P208 Fator de Escala da Referéncia |0.00 a 99.9 1.00 - 104
P212 Freqiiéncia paraAtivar o 0.00 aP134 0.00 Hz 105
Modo Dormir
P213 Intervalo de Tempo paraAtivar | 0.1 a 999 2.0 s 105
0 Modo Dormir
P215 ®® | Fungao Copy 0 = Sem Fungao 0 - 106
1 = Copy (inversor — HMI)
2 = Paste (HMI — inversor),
P219 @ | Ponto de Inicio da Redugdoda |0.00 a 25.00 6.00 Hz 107
Freqléncia de Chaveamento

(*) O padréo de fabrica do parametro P136 depende do inversor, conforme a seguir:
- modelos 1.6-2.6-4.0-7.0 A/200-240 V e 1.0-1.6-2.6-4.0 A/380-480 V: P136 = 5.0 %;
- modelos 7.3-10-16 A/200-240 V e 2.7-4.3-6.5-10 A/380-480 V: P136 = 2.0 %;
- modelos 22-28-33 A/200-240 V e 13-16-24-30 A/380-480 V: P136 = 1.0 %.



CFW-08 - REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO
Software: V5.2X

Aplicagao:
Modelo:
N.° de série:
Responsavel:
Data: / /
|. Parametros
s e I s - e
de Fabrica do Usuario
P000 Parametro de Acesso 0 a 4 = Leitura 0 - 90
5 = Alteragéo
6 a 999 = Leitura
PARAMETROS DE LEITURA - P002 a P099
P002 Valor Proporcional a = 0 a 6553 - - 90
M@%ﬁmh‘ na mudanca
P003 Corrente de Saida (Motor =70 a'1.‘5ﬂ::m e g A 90
P004 Tens&o do Circuito Intermediario| 0 a 862 - Vv 90
P005 Frequiéncia de Saida (Motor) | 0.00 g.300.0 - Hz 90
P008 Temperatura do Dissipador 5a1 - A 91
P009 " | Torque do Motor 0.0 a 150.0 - % 91
P014 Ultimo Erro Ocorrido 00 a 41 - - 91
P023 Ver - - - 91
P040 Variavel de Processo (PID) 0 a 6553 - - 91
(Valor % x P528)
PARAMETROS DE REGULAGAO - P100 a P199
Rampas
P100 Tempo de Aceleragao 0.1 a 999 5.0 S 92
P101 Tempo de Desaceleragao 0.1 a 999 10.0 s 92
P102 Tempo de Aceleragéo da 0.1 a- 999 5.0 s 92
22 Rampa
P103 Tempo de Desaceleragdoda [0.1 a 999 10.0 s 92
22 Rampa
Rampa S 0 = Inativa 0 - 92
E 1=50%
2=100 %
Referéncia da Freqiiéncia
P120 Backup da Referéncia Digital | 0 = Inativo 1 - 93
1 = Ativo
2 = Backup por P121
P121 Referéncia de Frequiéncia P133 a P134 3.00 Hz 93
pelas Teclas HMI
P122 Referéncia JOG 0.00 a P134 5.00 Hz 94
P124 Referéncia 1 Multispeed P133 a P134 3.00 Hz 94
P125 Referéncia 2 Multispeed P133 a P134 10.00 Hz 94
P126 Referéncia 3 Multispeed P133 a P134 20.00 Hz 94
P127 Referéncia 4 Multispeed P133 a P134 30.00 Hz 95
P128 Referéncia 5 Multispeed P133 a P134 40.00 Hz 95
P129 Referéncia 6 Multispeed P133 a P134 50.00 Hz 95
P130 Referéncia 7 Multispeed P133 a P134 60.00 Hz 95
P131 Referéncia 8 Multispeed P133 a P134 66.00 Hz 95




