Portugués

Guia de Instalacao Rapida
CFW500 Inversor de
Frequéncia

1 INSTRUCOES DE SEGURANCA

Documento: 10007479673/04

17153459

Este guia de instalag&o rapida contém as informagoes bésicas necessarias para a colocagao em funcionamento
do CFW500. Ele foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificagdo técnica

adequados para operar este tipo de equipamento. Estas pessoas devem se instrugdes de seguranga
definidas por normas locais. Nao seguir as instrugtes de seguranga pode res isco

no equipamento.

2 AVISOS DE SEGURANCA NO GUIA E NO PRODUTO

A

Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo proteger o usudrio contra morte,
ferimentos graves e danos materiais consideraveis.

ATENGAO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo evitar danos materiais.

80 importantes p:

Conex&o obrigatdria ao terra de protegéo (PE).

aCo

antes de tocar em qualquer componente elétrico
podem permanecer carregados com altas tensdes e/
0is que a entrada de alimentagao CA for desconectada
utos para garantir a total descarga dos capacitores.
inversor ao terra de protecéo (PE).

AN
©

NOTA!

Inversores de frequéncia podem |nterfer|r em outros equipamentos eletronicos. Siga os cuidados
00, disponivel para download no site: www.weg.net.

possibilidades de aplicagdo do CFW500, nem a WEG
lo uso do CFW500 que néo seja baseado neste guia.
completa de parametros e recomendagdes, consulte

Nao h io de i no inversor!
Caso seja necessario consulte a WEG.

tes sensiveis a descarga eletrostatica.
Nao toque diretamente sobre os componentes ou conectores. Caso necessario, toque antes no
ponto de aterramento do inversor que deve estar ligado ao terra de protegéo (PE) ou utilize pulseira
de aterramento adequada.

de elevacdo de carga, deve se instalar dispositivos de
bs ao inversor para proteger contra queda acidental de

do como elemento de seguranga. Medidas adicionais

materiais e a vidas humanas. O produto foi fabricado
porém, se instalado em sistemas em que sua falha
soas, dispositivos de seguranga adicionais externos
ia de falha do produto evitando acidentes.

ATENGAO!
A operacéo deste equipamento requer instrugdes de instalagao e operacéo detalhadas fornecidas
no manual do usudrio, manual de programacgado e manuais de comunicagao, disponiveis para
download no site: www.weg.net.

4 SOBRE O CFW500

QO inversor de frequéncia CFW500 é um produto de alta performance que permite o controle de velocidade e torque
de motores de indugao trifasicos.

5 NOMENCLATURA
Tabela 5.1: Nomenclatura dos inversores CFW500
do Modelo o
o 3 39 | nivelde Versdode | §
n 0 A coes Chave Versio
@ 2 Corrente N°de Tensdo g § Emisséo (e B ¢ Software g
> 3 Nominal inal| S & Especial | &
o
M § A 02P6 | T 4 [nB| 20 c2
Consulte a Tabela 2.2 do Em branco |Em branco Em o m
manual do usuério do CFWS500, =sem =sem chave branco = § 3
disponivel para download no site: fungdes de | seccionadora standard |g 8
www.weg.net seguranga -8
NB = sem frenagem reostética Sx= !
software
9o especial
S, DB = com frenagem reostéatica Y2=com [DS= Em branco = o
Bl fungdes de |com chave madulo plug-in % h
o 2 seguranga |seccionadora | padrao &
2| S [20=1P20 STOe S
2 SS1-t,
2 66 =IP con/fome HOO = sem plug-in
al
61800-3, com flltro RFlinterno

NOTA!

Para modelos com versdo de software especial, Sx no cédigo inteligente, e para aplicagdes
especificas, consulte o manual de aplicagao disponivel para download no site www.weg.net.
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6 ETIQUETA DE IDENTIFICAGAO
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Ordem dé produgao

Dados nominais de entrada
(tensé&o, corrente e frequéncia)

te

Numero de Data de fabricagdo

OB
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crwsoocz RS

i
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CFW500C14P0T4DB20C2G2
IAT.: 15575703 SERIAL#: 99999999

500068/ 296v€2

@,

380 - 480 Vac 0... REDE/LINE

nc
DA

3-171A 3-140A

50-60 Hz 0-500 Hz
ECODESIGN
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2021
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12

XX %

MADE IN BRAZIL - HECHO EN BRASIL
FABRIGADO NO BRASIL

WEG, GPA20 - 69256-900 Jaragud | XXX
dosul- Brazi XX

— Dados nominais de saida
(tens&o, corrente e frequéncia)
(a) Para as mecénicas A a D

(&1 FURTHER INFORMATION
ECO [CDMEFF] P 28% INFORMACIONES ADICIONALES
[ MANUFACTURING YEAR: 2021 | INFORMACOES ADICIONAIS

Zl

Ordem de pro:
Item de esto

)

DESIGN

Numero de série Data de fabricacéo
FREQUENCY e ] 2
I i i E IVERTER 8 n
crwscocr  RRAERRE if
Modelo =% m
(Cadigo Inteligente do inversor) —- crws00E14P0TADB20C3G2
Item de estoque WEG —¥ VAT: 16577161 SERIALY-509099%9 -
Ordem de producao —¥ p: 123456788901 130 —
— —
Dados nominais de entrada —mt LINE OUTPUT
(tens@o, corrente e 'LR‘E‘DES Ss/:\Ligf .
(BENETEE) 380-480Vac_| 0. REDE/LINE /
3-549AMND) | 3-450AND)
3-476AHD) | 3-390A(HD)
50/60 Hz 0-500 Hz
ECODESIGN
MFG year 2021
IE2
pLE0, 100 | X%
R pT— g
P D 3
WEG, OPA20 - 89256-900 Jaragud. | XXX S
do Sul - Brazil XXX «w
(b) For fram
Modelo (Cédigo Dados nomin
Inteligente do inversor)  Numero de serie  (tenséo,
M Y |
| FREQUENCY INVERTER 5 — =)
|LWE v CFW500G2 e o 2 Rl
| | cEWs00F77POT2DB20G2 REDE [—2T S0/80Hz ‘ 2 3
MATERIAL 16342437 X inom NOHO) 13O NBTAA 8 g
OP: 12345678912 SERIALF: 12345678901 | OUTPUT| v 0- - INE/LINEA/REDE s 8
WEIGHT/PESO: 63,5 kg (1401b) _ FRAME/TAM/MEC..F_| SALIDA () 3 I §
i P20 Tamb @ Inom: 40°C (104°F)| gADA f 0-500 Hz. ép,;
FERT: 16342437 XXX Inom NO/HD) 77.0 A/64.0A o 1883
e \ g4
| HECHOENBRASIL WEG, CP420 - 89256-900 ‘ o
FABRICADO NO BRASIL Jaragua do Sul - Brazil
|

1. Cologque a embalagem sobre uma mesa com o auxilio de duas pessoas.
2. Abra a embalagem.

3. Retire a protecao de papeldo ou isopor.
Verifique se:

= A etiqueta de identificagdo do CFW500 corresponde ao modelo comprado.

= Ocorreram danos durante o transporte.

Caso seja detectado algum problema, contate imediatamente a transportadora.

Se o CFW500 néo for logo instalado, armazene-o em um lugar limpo e seco (temperatura entre -25 °C e 60 °C) com
uma cobertura para evitar a entrada de poeira no interior do inversor.

A

ATENGAO!

Quando o inversor for armazenado por longos periodos de tempo é necessario fazer o "reforming”
dos capacitores. Consulte o procedimento recomendado no manual do usudrio, disponivel para
download no site: www.weg.net.

8 INSTALACAO E CONEXAO
8.1 CONDIGOES AMBIENTAIS:

Evitar:

= Exposigao direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia.
= Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos.

= Vibrag&o excessiva.

= Poeira, particulas metélicas ou 6leo suspensos no ar.

Condu;oes ambientais permitidas para funcionamento:

®m Temperatura ao redor do inversor de -10 °C até a temperatura nominal.
Inversores da mecéanica A a E: para temperatura ao redor do inversor maior que o especificado na Tabela B.4 no
manual do usuario, disponivel para download no site: www.weg.net, € necessario aplicar reducéo da corrente
de 2 % para cada grau Celsius limitando o acréscimo em 10 °C.

Inversores da mecénica F e G: para temperatura ao redor do inversor maior que especificado na Tabela B.5 no
manual do usuério, disponivel para download no site: www.weg.net, é necessario aplicar redugdo da corrente
de 1 % para cada grau Celsius até 50 °C e 2% para cada grau Celsius até 60 °C.

Umidade relativa do ar: de 5 % a 95 % sem condensag&o.

Altitude méaxima: até 1000 m - condi¢des nominais.

De 1000 m a 4000 m - redugao da corrente de 1 % para cada 100 m acima de 1000 m de altitude.

De 2000 m a 4000 m acima do nivel do mar - redugao da tensdo maxima (240 V para modelos 200.
480 V para modelgs,380...480 V e 600 V para modelos 500...600 V) de 1,1 % para cada 100 m acima d
Grau de poluigadif2 (conforme EN 50178 e UL 508C), com poluigao ndo condutiva. A condensa

anca.

Instale o inversor na posigao vertical em uma superficie plana. Primeiramente, colo
onde o inversor sera instalado, instale o inversor e entao aperte os parafuso:
aperto dos parafusos indicado na Figura 8.1.

na Figura 8.1.

Deixe no minimo os espagos livres indicados na Figura 8.2, de forma a
Né&o cologue componentes sensiveis ao calor logo acima do inversor.

Vista da base de fixacao Vista frontal
o - A - U - p

Parafuso RIS

para
Fixacao N.m (lIbf.in)

50 M4 A 2z

4,5 (39,82)

A B c

A 7! 0 3

75,0 | 1850 | 11,8 3 199,0
30) | (0,46) | (0,29) | (7,83)

(2,95)

Peso

kg (Ib)

19 (168,16)

M8 20 (177)

o .......II

I
il
s }HHHH
(e

it

livres

Recomendado =

a3 b3 | c3 d3 3 A B c D WG
mm(in) mm(@n) | M  mm(n) mm(n)| mm(@n) mm(n) | mm(n) mmn) (”,}T,’,)
- = . - 150059 1400057 1300176 10005
B8 . g g 350 (1.38) | 50,0 (1.97) | 40,0(1,57) | 150(0,69®| -
c . - - - 400 (1557) | 50,0 (1.97) | 50,0 (1.97) | 30,0 (1,18) | =
5 . g g - 40,0 (1,57) | 50,0 (1.97) | 50,0 (1.97) | 40,0 (1,67) | -
£ . g E - -~ 1110,04,33)[ 130,0 (5,11) | 50,0 (1.97) | 400 (1.57) | -
2750 | 5170 288,0 | 4880
F (089 | ooy | M| G50 | dasy | 1001433 1300611 | 100(039) | 0.0 (118) | 200(177)
2750 | 6350 3140 | 6170
G oy | ooy M| 00 | oase | 1500 (59|2500(084)| 20000.79) | 800,15 | 200(177)

Tolerancia das cotas: £1,0 mm (x0,039 in)
(1) Torque recomendado para fixagao do inversor (valido para c3).
(2) E possivel montar inversores lado a lado sem espagamento lateral (D = 0), porém com temperatura ambiente méxima de 40 °C.

Figura 8.2: (a) a (d) Dados para instalagdo mecénica (montagem em superficie, montagem em flange e espagos livres minimos
para ventilagdo)

ta

/1N

Torque Recomendado

Pontos de Aterramento

Bornes de Poténcla

ua BR e +Ud nal

delos da Mecanica A

(a) Mecanicas A, B,Ce F

(b) Mecénicas D e E
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(c) Mecanicas G

Figura 9.1: (a) a (c) Conexdes de poténcia e aterramento

sutro solidamente aterrado. No caso de rede IT, seguir
io, disponivel para download no site: www.weg.net.

ou R, S, T) e ndo devem ser conectados na saida (U, V, W).

= Atenséo de rede deve ser compativel com a tensao nominal do inversor.
m Capacitores de correcéo do fator de poténcia ndo sao necessarios na entrada (L/L1, N/L2, L3

.net.

modelos a partir da mecénica B do CFW500. Para
3.2.3.4 Frenagem Reostética no manual do usudrio,

ATENGAO!
= Oinversor possui protegéo eletrénica de sobrecarga do mot

or.
ivel no CFW500 e:

com o motor usado. Quando diversos motores forem conectay

orrente nominal do motor (P0401).
7/ e P0158 (Corrente de Sobrecarga a 100 %, 50 % e
ente) séo ajustados manualmente, o valor maximo para

erido na alimentacdo do motor nunca os opere com o

Versor ao motor, bem como a sua interligagao e localizagao

fisica, sdo de extrema importancia para evnar interferéncia eletromagnética em outros dispositivos, além de afetar
a vida util do isolamento das bobinas e dos rolamentos dos motores acionados pelos inversores.

Mantenha os cabos do motor separados dos demais cabos (cabos de sinal, cabos de comando, etc) conforme

do a um terra de protecéo (PE).

no minimo, igual & indicada na Tabela 14.1.

s de aterramento é de 1,7 N.m (15 Ibf.in).

versor a uma haste de aterramento especifica, ou ao

a ao ponto de aterramento geral (resisténcia < 10 Q).

o inversor deve ser solidamente aterrado, porém o

amento do inversor.

= Nao compartllhe a flagao de aterramento com outros equipamentos que operem com altas

correntes (ex.: motores de alta poténcia, maquinas de solda, etc.).

Oes de controle (entrada/salda analoglca entradas/saidas digitais e interface RS485) devem ser feitas de
or d -in conectado ao CFW500, consulte o guia do médulo
es e conexdes tipicas para o médulo plug-in padrao

1 DIt Entrada digital 1
3 DI2 Entrada digital 2 ©
5 DI3 Entrada digital 3
7 Dl4 Entrada digital 4
B 9 +24V Fonte +24 Voc
g 11 DO1-RL-NA Saida digital 1 (contato NA do relé 1)
&| 13 DO1-RL-C | Saida digital 1 (ponto comum do relé 1)
15 DO1-RL-NF Saida digital 1 (contato NF do relé 1)
17 GND Reférencia 0 V
2 AO1 Saida analdgica 1
4 GND Referéncia 0 V

Entrada analdgica 1

Referéncia +10 Vicc para potenciémetro

Saida digital 2 (transistor)

Referéncia 0 V

GND (485)
Borne Inferior

S

o

o

N

v

By

RS485 (terminal A)

RS485 (terminal B)

18 | GND (485)

GND (RS485)

- o = >
9 z < o
< O i

DO2-TR

(*) Aentrada digital 2 (DI2) também pode ser usada como entrada em frequéncia (Fl).
Para mais detalhes consulte 0 manual de programagao do CFW500, disponivel
para download no site: www.weg.net.

(**) Para mais informagdes sobre as especificagdes técnicas consulte o Capitulo 8
do manual do usudrio do CFW500, disponivel para download no site: www.we.net.

Figura 9.2: Sinais do conector do médulo plug-in CFW500-10S

Para correta instalacao da fiagao de controle, utilize:

Bitola dos cabos: 0,5 mm? (20 AWG) a 1,5 mm? (14 AWG).

Torque maximo: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

. Fiacdes no conector do mdédulo plug-in com cabo blindado e separadas das demais fiagdes (poténcia, comando

em 110 V/220 Vca, etc, conforme o Item 9.3.6 Distancia para Separagéo de Cabos.

Relés, contatores, solendides ou bobinas de freios eletromecanicos instalados préximos aos inversores podem

eventualmente gerar interferéncias no circuito de controle. Para eliminar este efeito, supressores RC devem ser

conectados em paralelo com as bobinas destes dispositivos, no caso de alimentacédo CA, e diodos de roda-livre

no caso de alimentagao CC.

Na utilizacao da HMI externa, deve-se ter o cuidado de separar o cabo que a conecta ao inversor dos demais

cabos existentes na instalagdo mantendo uma distancia minima de 10 cm.

. Quando utilizada referéncia analdgica (Al1) e a frequéncia oscilar (problema de interferéncia eletromagnética),
interligar GND do conector do médulo plug-in & conexao de aterramento do inversor.

EECINES

o o

9.3.6 Distancia para Separacgao de Cabos

Tabela 9.2: Distancia de separacéo entre cabos

<100 m (330 ft) =10 cm (3,94 in)
>100 m (330 ft) >25cm (9,84 in
<30 m (100 ft) =10 cm (3,94 in)
> 30 m (100 ft) > 25 cm (9,84 in!

geral antes @8

1. Verifique se as conexdes de poténcia, aterramento e de controle estdo corretas e firmes.
2. Retire todos os restos de materiais do interior do inversor ou acionamento.

3. Verifique as conexdes do motor e se a corrente e tenséo do motor estéo de acordo com o inversor.

4. Desacople mecanicamente o motor da carga. Se o motor nao pode ser desacoplado, tenha certeza que o giro
em qualquer diregéo (horario ou anti-horario) ndo causara danos a maquina ou risco de acidentes.

5. Feche as tampas do inversor ou acionamento.

6. Faga a medicéo da tensdo da rede e verifique se esta dentr faixa permitida, conforme apresentado no
Capltulo 1 ESPECIFICA(;OES TECNICAS

eoov 480 r|f| ies ss i
splayd@a H
£ 5500080

“”88888*"

10.1 COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO
10.1.1 Tipo,de Controle V/f (P0202 = 0)

Modo monitoragéo ) .
y o = Ogrupo PARAM esté selecionado, pressione as teclas
o Zzﬁﬁf&f;;%ﬁf;:;:gymu [PEIRCHIFEI® {Piva) A% ou WP até selecionar o grupo STARTUP
3 4 -
- = O parametro "P0317 0 Start-up Orientad
" gﬁz‘:%?z;‘;ﬁ:ﬁ%o gruee STARTUP e selecionado, pressione ENTER/MENU pa
o contetido do pardmetro
TopIn Y
i o i PO20
. — = " T = Se necessdrio, pressione
m ﬁ«lst::zg (;c;z}j:d&do parametro P0317 para "1 - Sim' o contetdo de "P020
P0202 = 0 (V/f)
< Poage B
7 s, - - 8
m Quando atingir o valor desejado, pressione ENTER/
MENU para salvar a alteracao
m Pressione a tecla 4 para o préximo parametro
Tog
9 .
™ Se necessario altere o contetido de "P0402 - Ro
Nominal Motor"
m_Pressione a tecla 4 para o proximo paran

m Para encerrar a rotina de
BACK/ESC
Para retornar ao modo
BACK/ESC novame

11 ESPECIFICA
11.1 DADOS C
Fonte de

= Tole
L~

12 NORMAS CONSIDERADAS

Tabela 12.1: Normas consideradas

UL 508C - power conversion equipment

Note: Suitable for Installation in a compartment handling conditioned air

UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical equipment
IEC/EN 61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy

EN 50178 - electronic equipment for use in power installations

IEC/EN 60204-1 - safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part 1: general requirements
Nota: para ter uma maquina em conformidade com essa norma, o fabricante da maquina é
responsével pela instalagao de um dispositivo de parada de emergéncia e um equipamento para
seccionamento da rede

IEC/EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters

IEC/EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements -

Normas de seguranga

rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems

13 CERTIFICACOES

E184430

Normas de
compatibilidade
eletromagnética

IEC/EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard
including specific test methods

CISPR 11 - Industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment - Electromagnetic
disturbance characteristics - Limits and methods of measurement

IEC/EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 2: electrostatic discharge immunity test

IEC/EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

IEC/EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 4: electrical fast transient/burst immunity test

IEC/EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 5: surge immunity test

IEC/EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC)- part 4: testing and measurement
technigues - section 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields

Normas de construgao
mecanica

IEC/EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)

UL 50 - enclosures for electrical equipment

IEC/EN 60721-3-3 - classification of enwronmental conditions - part 3: classification of groups
of environmental parameters and their.severitie ection 3: ion 8 eather protected
locations level 3m4

H I B A T Iy

] Para informagao atualizada sobre certificagdes consultar a WEG

CFW500A01P6S2
CFW500A02P6S2
CFW500A04P3S2
CFW500A07P0S2

CFW500B07P3S2
CFW500B10P0S2

CFW500A01P6B2
CFW500A02P6B2
CFW500A04P3B2
CFW500B07P3B:
CFW500B10POB
CFWS500AQ;
CFWS500A

CFwW:!

CF!

14 RELAGAO DE MODELOS DA LINHA CFW500

W500F8 T 60/4 0 H00-125K-2 DWE160N-100-30 514 00
CFW500F0105T4 | 3 105 88 75/55 | 60/45 | 160/125 ™ mezﬁ?iﬁ( | 125 | DWB160N-125-3DF 50/35 (1/2) 16 (4) 129 |62 63 25 (4)
CFW500G0145T2| 8 145 115 | 60/45 | 40/30 200 | FNHO0-200KA | 175 | DWB250N-200-8DF | 70 (2/0)/50 (1/0) ™ B @) 267 | 15 | 142 | 2x25 (2xd)
CFW500G0180T2| 3 | 220..240 | G | 180 145 | 75/55 | 60/45 315 FNH1-315K-A | 225 | DWB250N-250-8DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2xd) 50 (1) 267 | 1,5 | 180 | 2x35 (2x2)
CFW500G0211T2 | 3 21 180 | 75/55 | 75/55 350 FNH1-850K-A | 250 | DWB250N-250-8DF | 2x60 (2x1)/2x35 (2x2) @ | 70(2/0) | 364 | 1,2 |191,7| 2x50 (2x1/0)
CFW500G0142T4 | 3 142 15| 100/75 | 75/55 200 | FNHOO-200KA | 175 | DWB250N-200-8DF | 70 (2/0)/50 (1/0) ® 352 267 | 3 | 142 | 2x25 (2xd)
CFW500G0180T4| 3 | 880...480 | G | 180 142 | 150/110 | 100/75 | 315 FNH1-B16KA | 225 | DWB250N-250-3DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2xd) ® 50 (1) 267 | 3 | 180 | 2x35(2x2)
CFW500G021174 | 3 211 180 | 175432 | 150/110 | 350 FNH1-350KA | 250 | DWB250N-250-DF | 2x50 (2x1)/2x35 (2x2) @ | 70(2/0) | 364 | 2.2 |191,7| 2x50 2x1/0)

(1) O primeiro nimero refere-se a aplicagéo ND e 0 segundo nimero & aplicagao HD.
(2) Quando utiizar fusivel recomendado Weg, utllizar 2 fusiveis em série por fase na aplicagao ND.
(3) MPW18/40/80 também podem ser utiizados.
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al de programacao disponivel para download em

2 PRINCIPAIS PARAMETROS

©

NOTA!

ro = parametro somente leitura.
V/f = parametro disponivel em modo V/f.

cfg = parametro de configuragao, somente pode ser alterado com o motor parado.
VVW = parametro disponivel em modo VVW.

VVW PM = parametro disponivel em modo VVW PM.
Vetorial = parametro disponivel em modo vetorial.

Sless = parametro disponivel apenas em modo sensorless.

Enc = parametro disponivel apenas em modo vetorial com encoder.

= Run (Execugao)

6 = Frenagem CC
TO

P0000 | Acesso aos Parametros 029999 0

P0001 | Referéncia Velocidade 0 a 65535 rpm ro READ
P0002 | Velocidade de Saida 0 a 65535 rpm ro READ
P0003 | Corrente do Motor 0,0a200,0 A ro READ
P0004 | Tens&o Link DC (Ud) 0a 2000V ro READ
P0005 | Frequéncia de Saida 0,0a500,0 Hz ro READ

Motor)
P0006 | Estado do 0 = Ready (Pronto) ro READ

P0263

Fungéo da Entrada DI1

28 = Carrega Usuario 2 1 [le]
29=PTC

30 e 31 = Sem Fungao
32 = Multispeed 2*
Rampa

33 = Ac. E.P. 2° Rampa
34 = De. E.P. 22 Rampa
35 = Avango 2% Rampa
36 = Retorno 22 Rampa
37 = Liga/Ac. E.P.

9 = LOC/REM 38 = De. E.P./Desl.

10 =JOG 39 = Fungao 1 Aplicacao
11 = Acelera E.P. 40 = Fungao 2 Aplicacado
12 = Desacelera E.P. Fungao 3 Aplicagdo
13 = Multispeed 42 = Fungao 4 Aplicagéo
14 = 22 Rampa 43 = Fungéo 5 Aplicacdo
156 a 17 = Sem Fungao 44 = Fungao 6 Aplicacao
18 = Sem Alarme Ext. 45 = Fungao 7 Aplicacao
19 = Sem Falha Ext. 46 = Fungao 8 Aplicacado
20 = Reset 47 = Auto/Man. PIDInt

21 = SoftPLC 48 = Auto/Man. PIDExt
22 = Man./Auto PID

23 = Sem Fungéao

24 = Desab. Flying Start
25 = Regul. Link CC

26 = Bloqueia Prog.

27 = Carrega Usuario 1

cfg

52 = Avango On-Lock
53 = Retorno On-Lock

Fungao da Er

Ver Opgoes em P0263

1U RSOR
-Qui 3 3
pre! . z N P0010 | Poténcia de Saida 0,0 26553,5 kW o READ Fungdo da Entrada DI7 Ver Opgoes em P0263
de - Quando no modo parametrizacao, nivel 1: Aol E Fungao da Entrada DI8 Ver Opgoes em P0263
-Qui pressione esta tecla para selecionar o grupo de P0011 | Fator de Poténcia 1‘,00 a 1,00 i ro READ Toses oo e
parametros desejado - exibe os parametros do P0012 | Estado DI8 a DI Bit 0 =DI1 Bit 4 = DI5 ro READ, I/0 (il WIS, [t Ho @Aty
[pItE! grupo selecionado. Bit 1 = DI2 Bit5 = DI6 _ .
1d 2 e [ M FEETEEEEES, e & Bit 6 = DI7 P0296 | Tensao Nominal Rede 0=200-240V
- ,Q 3 pressione esta tecla para exibir o parametro Bit3=DI4 Bit7 = DI8 EDY v
3: pressione esta tecla para cancelar o novo g i a P0013 | Estado DO5 a DO1 Bit 0 = DI Bit 3 = D4 o READ, I/0 00 - 415
~ L exibe o contelido do parametro para a i 1 -
valor (ndo salva 0 novo valor) e iré retornar ao modificagdo do contetdo. Bit 1 = DI2 Bit 4 = DI5 3 = 440 - 460V
Lnivsl 2 do modo parametrizagao. - Quando no modo parametrizagao, nivel 3: Bit2 =DI3 P0297 | Freq. de Chaveamento 2500 a 15000 Hz
pressione esta tef para salvar o novo contelido P0022 | Valor de FI Hz 0a 20000 Hz ro READ, /0 P0401 | Corrente Nom. Motor 0,0a400,0A
do paré@metro - rf a para o nivel 2 do modo P0023 | Versao de SW Princ. 0,00 a 655,35 READ
-Q = parametrj ot READ P0402 | Rotagdo Nom. Motor 0a 30000 rpm
?g Siig P0403 | Frequéncia Nom. Motor 0a500 Hz N
1: pi READ
ant acao, nivel 1: 2 2999 READ
v pressione esta tecla para ir ao préximo grupo. D50 | Ultima Falha 02999 o SEAD 3 FALHAS E ALARMES
(27 - Quando no modo parametrizacéo, nivel 2: P0100 | Tempo Aceleracao 0,12a999,0s 100s BASIC .
é.Q pressione esta tecla para ir 2o parametro anterior. P0101 | Tempo Desaceleragio 01299905 100s BASIC Falhas e alarmes mais comuns
: - (CLEmE!D mo aueto PEVETEITZED, G & P0120 | Backup da Ref. Veloc. 0= Inativo 1
con pressione esta tecla para decrementar contetido 1= Ativo
. O do parametro. 2 = Backt PO121 A0046 Alarme de st
o & J Backup por
P0121 | Referéncia via HMI 0,02500,0 Hz 30Hz CagaAEmmlsior
Pre: (Pressione esta tecla para desacelerar o motor P0133 | Velocidade Minima 0,0 a500,0 Hz 3,0Hz BASIC A0050 . [
der com tempo determinado pela rampa de P0134 | Velogidade Maxima 0,0 a500,0 Hz 66,0 (55,0) Hz BASIC Temperatura Elevada no W'
Hiva et desaceleragéo. P0135 00.0A 15xIen  |V/f, VW, BASIC, Médulo de Poténcia
P0223 = 2 ou 3 em LOC e/ou P0226 = 2 Ativa qu VVW PM| MOTOR [ ]
(ou 8 em REM. P0224 = u 7=0e Conforme modelo| V£, BASIC, A0090
~ - do inversor VVWPM | MOTOR Alarme Externo
Pre: Pressit sta, ol celerar or T1x1 A0700
mo tempo r pel e a Pol ) 004 Toxl Falha na Co
Ativ: Ativa quando: S |G S 7 AR e com HM|
P02, P0224 = 0 em LOC ou P0227 = 0 em REM. 15 orr. Sobrecarga 5 % 0,0a2400,0 08xl,. ooz
P0202 | Tipo de Controle 0=V/f 5=VVW 0 cfg STARTUP Sub
locidade ajustada em P0122 pelo tempo determinado 1 e 2 = Sem Fungéao 6 e 7 = Sem Fungao U
¢ mantida enquanto a tecla € pressionada. Quando a 3 = Sensorless 8=\WW PM
mpo determinado pela rampa de desaceleragao, até a 4 = Encoder
condi¢des abaixo forem satisfeitas: P0204 | Carrega/Salva Param. 0a2=Sem Fungdo 8 = Carr. Usudrio 2 0 cfg
3 = Reset P0043 9 = Salva Usuério 1
Reset P0044 10 = Salva Usuério 2
Carrega WEG 60 Hz 11 = Carrega Padréo
Carrega WEG 50 Hz ~ SoftPLC
7 = Carr. Usuério 1 12 a 15 = Reservado
111 P0220 | Selego Fonte LOC/REM 0 = Sempre LOCAL 6 = Serial/USB (REM) 2
1 = Sempre REMOTO 7 e 8 = Sem Fungao
Stado do inversor Tecla HMI (LOC) 9 = CO/DN/PB/Eth (LOC)
0C col Mostrad dari 3 = Tecla HMI (REM) 10 = CO/DN/PB/Eth
M locE0 d E’ADII’F REM suB <€—— Mostrador secundario 4 = Entrada Digital (DIx) ~ (REM)
enu (pj"a 59,993? 0s S A 5=Serial/USB (LOC) 11 = SoftPLC
grupos de parametros) Unidade de medida P0221 | Sel. Referéncia LOG 9 = Serial/USB
. | €—— (refere-se ao valor do ]10 = (S:(e)TDT\lu/';?/oEth
mostrador principal) 122 SOftPLC
< — Barra gréfica FI 13 = Sem Fungao
g 5=Al1+A2>0 14=Al1>0
6=Al1+Al2 15=A2 >0
ER 16 =AI3 >0
1.2 8 = Multispeed 17=FI>0
P0222 | Sel. Referéncia REM Ver opgdes em P0221
P0223 | Selecao Giro LOC 0 = Horério 6 = Serial
mE alizagao, com 1= Anti-horério 7e8=
p 2 = Tecla HMI (H) 9-Q
®o0 o 30 Teclas HMI (AH) 10
H O a barra para nn Monitoragéo Dix
s por P0205, L 5 = Serial/USB (H
PO206 6 uu P0224 | Selegao Gira/Para LOG 0
Partindo do modo de monitoragao, ao pressionar a tecla ENTI U comuta-se - “
para 0 modo parametrizagao Back Enter
Esc Menu P0225 | Selecdo JOG LOC
\
Parametrizagao
nivel 1 P0226 | Selecéo Giro REM
P0227 | Selecéo Gira/Para REM
ametrizagao -
w )| Back Enter
Esc "Me““ P0228 | Selecao JOG REM
contetido no nn
~ luu Parametrizagao | | comHMIRemota velocidade paraestafonte M Caboda
P 8 8 8 nivel 2
ametrizagao — : i ‘
vvvvvvv parametes — - A
BACK/ESC para retornar ao nivel 1 do mog rametrizagao Back ’\EAnter
Esc " lenu
o do pardmetro || PARAM Lo
no mostrador secundario ~ PB ‘UU o
W Useas teclas M3 e & para configurar o novo valor para o parametro selecionado : Parametrizagdo
M Pressione atecla ENTER/MENU para confirmar amodificagéo (salvar o novo valor) | g nivel 3
ou BACK/ESC para cancelar a modificaga@o (n@o salva o novo valor). Em ambos . . -
os casos a HMI retorna para o nivel 2 do modo parametrizagao

de Gira/Para, JOG e Sentido de Giro do motor. Além desses comandos, a HMI também é fonte para selecao

do modo LOCAL ou REMOTO através do seu teclado. A referéncia de velocidade pode ser ajustada no
parametro PO121 ou através das teclas 4 e " da HMI no modo de monitoragéo.

No modo REMOTO o comando e a referéncia de velocidade s&o direcionados aos bornes do produto; a DI
executa Gira/Para e a a DI2 o Sentido de Giro. J& a referéncia fica por conta da entrada analégica Al1 neste

modo.



