SSW-07 / SSW-08 Quick Parameter Reference

Par. English Espafiol Portugués Fs‘é‘&‘l“'n'g
ReferenCIa Raplda de |OS Parametros SSW'07 / SSW'08 P112 |Time for the Current Ramp [Tiempo para Rampa de Tempo para Rampa de 20
A H Ani A - - b 0 orriente (% de orrente (% de
Referéncia Rapida dos Parametros SSW-07 / SSW-08 (% of P102) Corriente (% de P102) |Corrente (% de P102)
c0NF|GURATS|ON (r;% N;I\:%%rggcsl 85 E%F:‘A%ETROSJ)E
10000506541 / 02 P200 to P299 P200 a P299 P200 a P299
Soft\Mare \YA| 5X Generic Parameters Parametros Genéricos Parametros Genéricos
P200 |The password is La clave esta A senha esta 1
9= IAnactlve (1) IAnacha (1J IAnatwa
- ~ A Factory = Active = Activa = Ativa
FEI English Espaiiol Rortugues Setting| [P202 Tye Iof C%ntrol glpRo de antrol Tipo de antrole 0
< 2 oltage Ramp ampa de tension ampa de tensdo
P000 é\ct:g%%% gt)o parameters Accggé)ga los parametros é\ceggggaos parametros 0(5) ; (P:urren}: Limit | ; (L;Im‘taﬂ‘%n %e cobmente 'm‘taﬁéoddebcorfme
mp Control ontrol de bombas ontrole de bombas
READ ONLY PARAMETERS |PARAMETROS D ARAMETROS DE LEITURA S=No Fanaton 5= Foncion seliiyde
P001 to P099 LECTURA P001 a P099 P001 a P099 4=Current Ramp 4=Rampa de Corriente =Rampa de corrente
P001  |Motor current %In of Corriente del motor %In del/Corrente do motor %In da - 5=Direct Online (DOL) 5=Arranque Directo 5= Pamda direta (DOL)
SSW-07/SSW-08 SSW-07/SSW-08 SSW-07/SSW-08 P203  |Fan Control Control del ventilador Controle do ventilador 2
0.0 t0 999.9 % 0.02999.9 % 0.02999.9 % 0 = Fan is always OFF 0 = Ventilador siempre apagado |0 = Ventilador sempre
P002 |Motor current %In of Motor |Corriente del motor %In Corrente do motor %In do - 1 = Fanis always ON 1 = Ventilador siempre desli
0.0 t0 999.9 % geol Mé:ggrg o lo\llgtoggg 90 2 = Fan controlled by software Sncz\e/nd ﬂ ’ olad ; = ven?:agor semtpr?e igado
.02999.9 % .02999.9 % = Ventilador controlado por lentilador controlado por
P003 |Motor current Corriente del motor Corrente do motor - lel software Isoftware
0.0 to 6553 A 10.0a 6553 A 10.0a 6553 A P204" |Load parameters with Carga parametros con Carrega parametros com 0
P005 Power supply frequency Frecuencia de la red de Freqiiéncia da rede de - factory default values valor padrén de fabrica padrao de fabrica
0.0 t0 99.9 E alimentacion alimentacdo 0 = No function 0 = Sin funcion 0 = Sem fungéo
0.0 a2 99.9 Hz 99 1 = No function 1 = Sin funcién 1 =Sem fungao
P006 |Soft-Starter Status Estado del Arrancador Estado da Soft-Starter - 2 = No function 2 = Sin funcidn 2 = Sem funggo
0 = rdy - ready Suave 0 = rdy - ready 3 = No function 3 = Sin funcion 3 = Sem funcdo
2 = Exx - Error = rdy - ready 2 = Exx - Error 4 = No function 4 = Sin funcion 4 = Sem funcao
3 = ruP - Ramp Up 2 = Exx - Error 3 =ruP - Ramp p 5 = Loads factory default values |5 = Carga padrdn de fabrica |5 = Carrega padrao de fabrica
? - fdAoS-SR-alrgr\{r-JpSgsvn g - rPUAPS-SFfaBr?/‘-)pgSS g’ - EjA(\)S.SéaBmyr;pgg\an P205 |Reading parameter |Seleccion del parametro rSeIegao do parametro de 1
8 = br - Brakin 7 =rdo - Ramp Down 8 = br - Brakin 8?':538“ gealggéura (?'ahé'éag
9 =rEv - FWD/REV 8 = br - Brakin 9 =rEv - FWD/REV B - -
10 = JoG - Jog 9 = rEv - FWD/REV 10 = JoG - Jog P206 |Auto-reset time Tiempo de autoreset Tempo de Auto-Reset 900
11 = dly - Delay P630 10 = JoG - Jog 11 = dly - Delay P630 3101200 s 321200s 3a1200s
12 =G.di- General Disable 11 = dly - Pe\ay P630 12 = G.di - General Disable P2070 |Auto-reset Autoreset Auto-Reset 0
12 = G.di - General Disable 0 = Inactive 0 = Inactivo 0 = Inativo
P007 golta e imposed by the Tension impueta por el Tensao imposta ela chave - 1 = Active 1 — Activo 1 = Ativo
R °/°ofltl-n )tarter over the load {\}:’rﬁ:;:ador sobre la carga (s)oab{g 6'-1 %arga (%Un) P215M Copy function Fu_nclonv copy 'Eu_ngﬁq copy 0
Oto 100 % 0a100 % 0 = Inactive 0 = Inactiva 0 = Inativa
P011  |Apparent output power Potencia aparente de salida|Poténcia aparente de saida - 1 " SS: ﬁeépad ; : E!%/IVIV:S'—S'W ; 2 EEA\{V:S%W
0o ©i 218 0.0 2999.9 KVA 0.0 2999.9 KVA P V Parametrizacion via HMI/ |Parametrizacao via HMI / 0
P012 |DI1 to DI3 status Estado DI1 a DI3 Estado DI1 a DI3 (Trimpots y DIP Switch) (Trlmpots e DIP Switch)
0 = Inactive 0 = Inactiva 0 = Inativa 0=Trimpots y DIP Switch 0-rmpots e DIP Switch
1 = Active 1 = Activa 1 = Ativa 1 Keypad 1=HMI —HM
P013 |Relay RL1 and RL2 output |Estado de las salidas a relé |[Estado das saidas a relé = 2=P202=2 / Trimpots and DIP. |2=P202=2 / Trimpots y DIP___|2= P202 2 / Trimpots e DIP
Stftlus . ORI:1| y RtI,2 ORI:1| e tFtLZ Local/Remote Definition  |De n de Local/Remotol|Defini¢ao de Local/Remoto
= R0 = nactiva = nhailva P220" |Local/remote supply. Selecion de la fuente local/ |Sele¢ao da fonte local/ 3
1= At 1 = Acfiva - 1= Ativa - selection remoto remoto
P014  Last fault occurred Ultimo error ocurrido Ultimo erro ocorrido - 0 = Always local 0 = Siempre local 0 = Sempre local
E00 to E77 E00 a E77 EQ0a E77 1 = Always remote 1 = Siempre remoto 1 = Sempre remoto
P015 Ece)gct)nd _;a;ult occurred Eggung% error ocurrido Eggunlg?o? erro ocorrido - 2 Keypag local deLaLfnt) " % = HMI {ée;ault local) ) % = HMI gge;au}t local) )
0 a a pa remote efault) = lefault remoto) = efault remoto)
P016  Third fault occurred Tercero error ocurrido Terceiro erro ocorrido - 4 DI%/ 4 =Dl aDI3 4 =DI1aDI3
EQO to E77 E00 a E77 E00 a E77 g gerlal Slocal ?e{jaL%It) " g gerlal gge;au}t local) ) g %enal Sge;au}t local) )
P017 Fourth It rred Cuart id rt id - erial (remote defaul erial (default remoto) erial (default remoto)
|_ 50 to Ef%‘ oced E(l)l(? a%%rror oeurrido 85’5 a E7e7rro ocorride 7 = Fieldbus (Default Local) 7 = Fieldbus $Default Local) |7 = Fieldbus }Default Local)
P020 |Actual Fault ™ Actual Error Erro Atual - 8 = Fieldbus (Default Remote) 18 = Fieldbus (Default Remoto) |8 = Fieldbus (Default Remoto)
0...99 0...99 'P229™ Command selection - local |Selecion de los comandos —rSelegao de comandos - 0
15 5 - situation situacion loca sntua a0 loca
P02 Versién de software Versao de software O.t— Kte o 0 = HMI local %/I local
P030 |Phase R current Corriente de la fase R Corrente da fase R - 1= ,y%l Input Dix 1 = Bornes 1 _ Bornes
0.0 to 6553 A 0.0 a 6553 A 0.0 a 6553 A 2= 2 = Serial 2 = Serial
P031 |Phase S current Corriente de la fase S Corrente da fase S - 3 F|e|dbus 3 = Fieldbus |3 = Fieldbus
0.0 to 6563 A 0.0 2 6553 A 0.0 2 6553 A P230" lection - Selecién de los comandos - Selegao de comandos - 1
P032 g%at%eﬁg 5"3“7{9"‘ chrgigﬂt%ie lafase T chrgeélstg Sd: fase T - remote S|tuat|on gituﬁﬁ/il?n remoto sﬂuaﬁo remoto
P050 |Motor thermal protection Estado de la proteccion Estado da protecao térmica - D|g|€’;\| Input DIx 1 1 = Bornes
status térmica del motor do motor 2 2 = Serjal
0 to 250 % 0a250 % 0a250 % i '3 = Fieldbus 3 = Fieldbus
P081 |Heatsink temperature Temperatura del disipador Temperatura do dissipador - Digital Inputs Entradas Digitales Entradas Digitais
10.0t0 110.0°C 10.02110.0°C 10.02110.0°C P263  Digital Input DI Function  Funcion entrada DI1 Fungao entradﬂ DI 1
P090 |CAN Controller Status |[Estado del controlador CAN Estado controlador CAN - %jo Function 0=Sin funcién 0=Sem funca
(13 = \Ana;:tg/e q (1) IAnato g/o g %) IEat |vk§> q S?%?%/Stop (tw;) wires) or 1S t=Srtta({t/8top bﬁdo)s cables)o 1= Start/)Stop (do|s fios) ou Start
= Autobaul = Autobau = Autobau art (three wires;) art (tres cables) trés fios)
2 = Active CAN Interface 2 = CAN ativo 2 = CAN ativo 2=L ocal/Remote 2=Local/Remoto =Local/Remoto
3 = Warning 3 = Warning 3 = Warning 3=No External Fault 3=8in error externo 3=Sem erro externo
g grror ;?fasswe g = Error %assive g = Error %assive 4=FWD/REV 4=Sentido de giro 4 Sentido de giro
= Bus of =Bus of = Bus of 5=Brake Off 5=8in Frenado 5=Sem frenagem
16 = No Bus Power 6 = No alimentado 6 = N&o alimentado 6=Reset =Reset 6=Reset <
P091 Dev(i)cfﬁ'Net Network Status EStao(#F Rede DeviceNet gstaoc#lzg Rede DeviceNet - 7 No Function E73=§in funcion (=Sem funcao
= ine = ine = ine = =Jog
1 = Online, Not Connected 1 = OnlLine, No conectado 1 = OnlLine, Nao conectado P264 D| tal Input DI2 Function 'l_=unc|on entrada DI2 il_=unt;éo entrada DI2 6
2 = Online, Connected 2 = OnlLine, Conectado 2 = OnlLine, Conectado %lo Function 0=Sin funcién 0=Sem funcao
3 = Expire Connection 3 = Conexion Caduco 3 = Conexao Expirou _Stop Sthree wires) 1=Stop 5tres cables) 1=Stop 5tres fios)
4 = Connection Failure 4 = Falla Conexion 4 = Falha Conexao =|_ocal/Remote 2=Local/Remoto 2=Local/Remoto
5 = Auto-Baud 5 = Auto-Baud 5 = Auto-Baud =y\?v|§;(tR(3E\r}al Fault g_gln ?go gxterno i_gen: grr?j externo
=F =Sentido de giro =Sentido de giro
P092 Devi(fﬁ]Net Master Status Esja(t‘% Maestro DeviceNet Eita%% Mestre DeviceNet - z,_ .am.,. Off 5—S|n Frenadog 5= Sem frenaggm
1=Ide 1=Idle 1 =Idle 7= Emergency Start 7:Arranque de Emergencia |7 Partida de emergéncia
P093 |Received CAN Telegram Telegramas CAN RX Telegramas CAN RX - 8=Jog =Jog 18=Jog
Counter 029999 029999 P265 |Di |ta| Input DI3 Function  |[Funcion entrada DI3 Fungao entrada DI3 6
0 to 9999 %lo Function 0=Sin funcion 0=Sem funcéo
P094 |Transmitted CAN Telegram |Telegramas CAN TX Telegramas CAN TX - 1 =General Enabling 1=Habilita general 1=Habilita geral
Counter 0 a 9999 0 a 9999 %:hocgl/ﬂem?t':e | %:Eocal/Remoto ocal/Remoto
0 to 9999 =No External Fault =Sin erro externo em erro externo
P095 EBuss Off Error Counter gorggaggr de Bus Off 8orggagé)r de Bus Off - g=g¥g%RoEf\f/ ‘5‘%%”298% 2509"0 SPJ'?@ rg;gggqo
to 9 a a = =
0 A N 6=Reset 6=Reset set
P096 Iﬁx?thCAN Message Counter gll;gsggjgs CAN perdidas Mensa%ens CAN perdidas g:JEmergency Start g ﬁrranque de Emergencia g:\lj‘amda de emergéncia
=Jog [e]¢] =JOg
REGULATION PARAMETROS DE PARAMETBOS DE - 5 =
PARAMETERS REGULACI(%] REGULACAO Relay Outputs Salidas a Relé Saidas a Relé
P100 to P199 P100 a P199 P100 a P199 P277  |RL1 Relay Function Funcion Relé RL1 Funcéo Relé RL1 1
0=No Function 0=Sin funcion 0=Sem fungao
Ramps| [Rampas [Rampas 1=Running 1=En Funcionamiento 1=Em Funcionamento
P101¢@ [Initial voltage (%Un) Tension inicial (%Un) Tensao inicial (%Un) 50 2=Full Voltage 2—En Tension Plena 2—Em Tensao Plena
30 t0 90 % 30290 % 302890 % 3=No Function 3=Sin funcion 3=Sem fungao
P102® |Acceleration ramp time Tiempo de la rampa de Tempo da rampa de 20 4=FWD/REV - K1 4=Sentido de giro K1 4=Sentido de giro K1
110999 s aceleracion aceleracao 5=DC-Brake 5=Frenado CC 5=Frenagem
1a999s 1a999s 6=No Fault 6=Sin Error 6=Sem Erro
P103 |Deceleration Voltage Step |Escalon de tension emla  |Degrau de tensao na 100 7=Fault 7=Con Error 7=Com Erro
% Un desaceleracion (%Un) desaceleracéo (% Un) 8=No Function 8=S8in funcion 8=Sem funcdo
100 = Inactive 100 = Inactiva 100 = Inativa 9=Serial ) 9=Serial 9=Serial
99...60 199... 13 = Shunt Trip 13 = Grupo de Error 13 = Grupo de Erros
P104® |Deceleration ramp time Tiempo de la rampa de Tempo da rampa de 0 P278 |RL2 Relay Function Funcion Relé RL2 Funcao Relé RL2 2
O=Inactive desaceleracion desaceleragao 0=No Function 0=Sin funcion 0=Sem funcéo
1t0240s 0 = Inactiva 0 = Inativa ; 'Iiju”nglr]? ; En _Frunmon%rlmemo ; Em _llz_uncw_onsrqento
1a240s 1a240s ull Voltage n Tension Plena =Em Tensao Plena
P105 |End Deceleration Voltage  |Tension Final de Tensao Final de 30 3=No Function 3=8in funcion _ 3=8em funcao
% Un) Desaceleracion (% Un) Desaceleragao (% Un) 4=FWD/REV - K2 4=Sentido de giro K2 4=Sentido de giro K2
0...55 30...55 gfﬁc-'?rake gigljenEado C g:grena em
Current Li ion Limitacién de Corriente Limitacdo de Corrente 7;F§u‘tau Y;Clgn Er%r 7= C?)Tn Errrr%
P110® |Current limitation Limitacion de corriente Limitacao de corrente 300 8=No Function 8=Sin funcion 8=Sem funcéo
(%In of the Soft-Starter) (%In del Arrancador Suave) ((%In da Soft-Starter) 9=Serial 9=Serial 9=Serial
30 to 500 % 30 a 500 % 30 a 500 % 13 = Shunt Trip 13 = Grupo de Error 13 = Grupo de Erros
P111 |Initial Current for Current Corriente Inicial para Corrente Inicial rara Rampa| 150
Ramp S%In of the Soft- Rampa de Corriente (% In |de Corrente (% In da Soft-
Starter] del Arrancador Suave) Starter)
30...500 30...500 30...500




Par. English Espaiol Portugués Fs‘;‘él"n'g Par. English Espaiiol Portugués Fs"e‘él"n'a
Datos del Arrancador PROTECTION PARAMETROS DE PARAMETROS DE
Sl K Suave [P e G ST PARAMETERS PROTECCION PROTECAO
P295("@Nominal current Corriente nominal Corrente nominal - P600 to P699 P600 a P699 P600 a P699
0=1.7A 0=1.7A 0=1.7A Current Protections |Protecciones de Corriente |Protecdes de Corrente
1 7A P610™" |Phase Loss or Immediate  |Falta de fase o Falta de Fase ou 80
2=24A Undercurrent Subcorriente Inmediata Subcorrente
3=80A (% In of the Motor) (% In del Motor) Imedlata (% In do Motor)
4=45A 11080 % 1a80% 1a80%
g ; ﬁ P6117® Immediate undercurrent Tiempo de subcorriente Tempo de subcorrente 1
7130 A time or phase loss inmediata o falta de fase imediata ou falta de fase
3171 A 0 = Inactive 0 = Inactiva = Inativa
9-200A 1t099s 1a99s 1a99s
10 = 255 A P6120 (Immediate overcurrent (%In [Sobrecorriente inmediata |Sobrecorrente imediata 100
11=312A of motor) (%In del motor) (%In do motor)
= 12 =365 A 12=365A 10 200 % 12200 % 12200 %
13 =412 A 13 =412 A 13 =412 A P613" Immediate overcurrent time [Tempo de sobrecorrente  |Tempo de sobrecorrente 1
COMMUNICATION PARAMETROS DE PARAMETROS DE ?f 'ggCt'Ve bmel a‘ta 'om—el 'att.a
PARAMETERS COMUNICACION COMUNICAGAO 0998 i ggcwa 1—5§Wa
F300 Lol iy aly iy ey P614" Current imbalance between D:sbalsanceo de corriente) Dzsbafanceamento de 15
Serial Communication Comunicacion Serial Comunicacao Serial o, 2,
P308") Soft-Starter address Direccion del Arrancador |Endereco da Soft-Starter 1 0 to0 30 9 }M" of motor) gnatl;fof%ses (%In del motor) g)zll'rnegtoer:g:;?)fases
110 247 Suave 1a247
1a247 s {0230 %
0] i i i
P3121)Type of protocol and Tipo de protocolo y tasa de |Tipo de protocolo e taxa de 1 P615 g:mr:,:r;ﬁ:;igce time I:;-rr'i‘gr?tg 2#523:?;:“ de Izrs“lf:;iai%eamento de 0
serial communication transmision de la transmissao da 0 = Inactive 0 = Inactiva corrente entre fases
transmission rate comunicacion serial comunlcaqao serial 1t099 s 1a99s 0 = Inativa
1 = Modbus 9600 bps no 1 _g/l%dbus 9600 bps sin 1 _g/l%dbus 9600 bps sem 1a99s
parity parica - par P616" [Und t bef [Sub. teantes del  |Sub te antes d 0
2 = Modbus 9600 bps odd |2 = Modbus 9600 bps impar |2 = Modbus 9600 bps impar ncercurrent betore ubcorriente antes del ubcorrente antes do
3 = Modbus 9600 bps even 3 = Modbus 9600 bps par |3 = Modbus 9600 bps par By-Pass closing cierre del By-pass fechamento do By-pass
4 = Modbus 19200 bpsno |4 = Modbus 19200 bps sin |4 = Modbus 19200 bps sem nactive nactiva nativa
parity paridad paridade ")(3)1 = Active 1 = Activa 1 = Ativa
5 = Modbus 19200 bps odd |5 = Modbus 19200 bps impar |5 = Modbus 19200 bps impar P617"¢ Blocked Rotor Rotor Bloqueado Rotor Bloqueado 1
6 = Modbus 19200 bps even |6 = Modbus 19200 bps par |6 = Modbus 19200 bps par 0 = Inactive 0 = Inactiva 0 = Inativa
7 = Modbus 38400 bps no 7 = Modbus 38400 bps sin |7 = Modbus 38400 bps sem 1 = Active 1 = Activa 1= Ativa_
parity paridad . paridade . Phase Sequence Secuencia de Fase Sequiéncia de Fase
8 = Modbus 38400 bps odd |8 = Modbus 38400 bps impar |8 = Modbus 38400 bps impar P620") RST phase sequence Secuencia de fase RST Se iéncia de fase RST 1
9 = Modbus 38400 bps even |9 = Modbus 38400 bps par |9 = Modbus 38400 bps par 0 = Inactive 0 = Inactiva = Inativa
1 =Active 1 =Activa 1 = Ativa
P313 |Serial communication error |Accion del error de Acao do erro de 1 P621 |E77 Enabling Habilitacién E77 Habilitacao E77 1
action (E28) comunicacion serial (E28) comunlcagao serial (E28) O=Inactive O=Inactivo O=Inativo
0 = Inactive 0 = Inactiva = Inativa 1=Active 1=Activo 1=Ativo
1 =Disable 1 = Deshabilita 1 = Desabilita SSW Short Circuit Detection Deteccion de Cortocircuito Detecﬁ?o de Curto Circuito
General disable 2 = Deshabilita General 2 esabilita geral en la SSW na SS
Change to local 13 = Se va para local 3 = Vai para local S S
P314" Serial communication Tiempo de verificacion de |Tempo de verificagao da 0 W short circuit Cortocircuito en laSSW  |Curto-circuito na SSW 0
verification time la comunicacion serial comunlca@ao serial Vi 0 = Inactivo 0 = Inativo
0 = Inactive 0 = Inactiva = Inativa 1 = Activo 1 = Ativo
110999 s 1a999s 1a999s Interval Between Starts Intervalo entre Partidas Intervalo entre Partidas
Fieldbus Communication Comunicacion Fieldbus Comunicacao Fieldbus P630 |Time interval after stopping |Intervalo de tiempo luego |Intervalo de tempo apds 2
CAN Address Direccién CAN Endereco CAN 63 210999's de la parada parada
0 to 63 0263 0263 2299s 22999 s
SAN Baud Rate gasa Comunicacion CAN ga}?‘ z(;f)o&unicagﬁo CAN 3 Motor Thermal Protection s;?ﬁgfgf," Jfermica Protecéo Térmica do Motor
P6401® Motor protection thermal |Clase térmica de Classe térmica de protecao | 6 = 30
2 class proteccion del motor do motor
= Autobaud 3 = Autobaud 3 = Autobaud 0 = Inactive 0 = Inactiva 0 = Inativa
P333 Bus Off Reset Reset de Bus Off Reset de Bus Off 0 1=5 1=5 1=5
0 = Manual 0 = Manual 0 = Manual 2=10 2=10 2=10
tomatic 1 = Automético 1 = Automético 3=15 3=15 3=15
ODewceNet 1/0 Instances Instanm/:;s 1/0 Dnet Instérg\:/izs 1/0 Dnet 0 é - %g g - gg g - gg
1z o-; z ' 6= 30 6 =30 6=30
AVEG Speciic | W ‘; Eﬁﬁggﬂ ng ; W ; = EEBS% WE% ; W P641%_|Thermal memory auto-reset Autoreset de la memoria  |Auto-reset da memaria 0
3 = Especif. WEG 3 W 3 = Especif. WEG 3 W 0 = Inactive térmica térmica
4 = Especif. WEG 4 W 4 = Especif. WEG 4 W 11t0600s 0 = Inactiva 0 = Inativa
5 = Especif. WEG 5 W 5 = Especif. WEG 5 W 12a600s 12a600s
g Eﬁgg:; WE% g W g E%gg:; WE% 9 W (1) Changeable parameters only.when the motor i$ disabled.
Word #2 |Lectura #2 Dnet Leitura #2 Dnet 0 Solamente se permite modificar el valor del parametro con el motor parado.
0a999 0a 999 Parametros alteraveis somente com motor parado.
(IJ)(teviggglet Reading Word #3 '5“5‘55"’ #3 Dnet EEitgés #3 Dnet 0 (2) Unchanged parameters at factory default settings (P204=5).
ok . a a No cambia el valor del parémetro cuando se ejecuta el comando cargar valores padrén de fébrica (P204 = 5).
[P338 B evisshetReading Word #4Lectura #4 Dnet Leitura #4 Dnet 0 Parameiros néo alterados no padrao de fébrica (P204 = 5).
P339 DeviceNet Reading Word #5 |Lectura #5 Dnet Leitura #5 Dnet 0 (3) Changeable parameters only in keypad mode (P219=1). If P219=0 the parameters are read only.
|_ 0.a 999 0a999 Se permite modificar el parametro solamente en el modo HMI (P219 = 1). Con P219 = 0 los parametros son
P340 |DeV|ceNet Reading Word #6 |Lectura #6 Dnet Leitura #6 Dnet 0 considerados del tipo lectura.
02999 02999 Parametros alteraveis somente em modo HMI (P219 = 1). Com P219 = 0 os pardmetros s&o considerados do
|I_0)eV|ceNet Reading Word #7 Idecégléa #7 Dnet Beltgé'g #7 Dnet 0 tipo leitura.
to 9 a a .
DewceNet Writing Word #2 |_scr|ta #2 Dnet Escggg #2 Dnet 0
: §Word #3_Escrita 3 Dret E:c,ita #3 Dot o Fault Messages / Mensajes de Error / Mensagens de Erro
0a999 0a999 o = 5
5 5 English Espaiiol Portugués
CEEIER g sacggg #4 Dnet Esacggg #4 Dnet g EO03 Phase loss or undercurrent Falta de Fase o Subcorriente Falta de Fase ou Subcorrente
Word #5 |Escrita #5 Dnet |Escrita #5 Dnet 0 E04 Overtemperature on power Sobretemperatura en la potencia  Sobretemperatura na poténcia
02999 02999 E05 Overload on motor Sobrecarga en el motor Sobrecarga no motor
g Word #6 Ezcégs #6 Dnet Ezcégs #6 Dnet 0 E06  External fault (DI) Error externo (D) Erro externo (D))
& & E10 Function copy fault Error en la funcién copy Erro na fungao copy
1
D(?(‘,' 'qg NotW it o perdiy E‘zfggg #7 Dnet g‘zfégg #7 Dnet 0 E19 SSW short circuit Cortocircuito en la SSW Curto-circuito na SSW
Fieldbus communication  |Accién del error de Acéo do erro de 1 E24 |Programming fault Error de programacion Erro de programagao
error action comunicacion Fieldbus Comunicacéo Fieldbus E28 Timeout fault at telegram Error de timeout en la recepcion |Erro de timeout na recepgao de
0= lSaCtt‘J\l/e (1) BaCﬁVg it (1) = Batlvgl it reception de los telegramas telegramas
G'esger; Disable P - Dgghgbh:tg General o Dgggbll:tg Geral E31 |Keypad connection failure Fallo en la conexién de la HMI | Falha na conexao da HMI
3 = Change to local 3 = Se va para local 3 = Vai para local - . Exceso de tiempo de limitacion | Excesso de tempo de limitagdo
MOTOR PARAMETERS ~ |PARAMETROS DEL MOTOR PARAMETROS DO E62 | Gurrent imitation start timeout |4 ignte durante el arranque |de corrente durante a partida
P400 to P499 P400 a P499 = MOTOR P400 a P499 E63 |Stall Rotor bloqueado Rotor bloqueado
D00 :lnor:unal qurlr\et:atrs _I:arap"letros Nor:l:inalles : _I:arar_netros _N°|":"a's i 380 E66 | Overcurrent Sobrecorriente Sobrecorrente
1 t% glég(\:/mma voltage 1?3'9%"\/"0"""3 el motor 1?338 \r/\omlna 0 motor E67 |Inverted phase sequence Secuencia de fase invertida Sequiéncia de fase invertida
P40108 Motor current setting Ajuste de la corriente del  |Ajuste da corrente do motor| 100.0 E70 Undervoltage at electronic Subtension en la alimentacion | Subtenséo na alimentacéo da
30.0 to 100.0 % motor 30.0 a 100.0 % supply de la electronica eletronica
. 30.02100.0 %_ . . E71 |By-pass contact open Contacto del By-pass abierto Contato do By-pass aberto
P406!" |Service factor Factor de servicio Fator de servico 1.00 Sobrecorriente antes del
1.00 to 1.50 1.00 a2 1.50 1.00 a2 1.50 E72 |Overcurrent before By-pass B Sobrecorrente antes do By-pass
SPECIAL FUNCTIONS PARAMETROS DE LAS PARAMETROS DAS . y-pass .
PARAMETERS FUNCIONES ESPECIALES |[FUNGCOES ESPECIAIS E74 |Current imbalance Desbalanceo de corriente Desbalanceamento de corrente
P500 to P599 P500 a P599 P500 a P599 Frecuencia de la red de Freqliéncia da rede de
|Brakin Frenado Frenagem E75 Power supply frequency out of alimentacion fuera del rango alimentag&o fora da faixa
P501 DC Brakmg Time Tiempo de Frenado Tempo de Frenagem 0 allowed range permitido permitida
0...299 0...299 - - -
0 Inactlve O=inactivo O=inativo E76 Overcurrent before closing Subcorriente antes del cierre del |Subcorrente antes do
P502 |DC Braking Voltage Level  |Nivel de Frenadol Nivel da Frenagem 30 By-pass By-pass fechamento do By-pass
30...70 30...70 30...70 E77 Closed by-pass contact or Contactor de By-pass cerrado o |Contato de By-pass fechado ou
P510 ‘(j)(—JI% active 82% activo 82% ativo 0 shorted SCR’s SCRs en cortocircuito SCRs em curto-circuito
P511 l:/;cliz\?el L?ﬁ:ltzg Jog :\l?\/lillvgo Jog 30 To get the detailed description of the parameters, consult the Programming Manual. This manual is supplied in
30...70 30...70 30...70 electronic format on CD-ROM and at WEG’s web site: www.weg.net
Kick Start Kick Start Kick Start Para obtener la descripcién detallada de los pardmetros, consulte el Manual de Programacion. Este manual es
P5201¢ Voltage pulse at start Pulso de tension en el Pulso de tensao na partida 0 suministrado en formato electrénico en CD-ROM y en la pagina web de WEG www.weg.net
8K1°|ﬁ asctt?/ret) S"ﬁ;‘g&ﬁ/é’("* Start) (K'%antvaan) Para obter a descricao detalhada dos parametros, consulte o Manual de Programagao. Este manual é fornecido
1 = Active 1 = Ativa 1 = Ativa em formato eletronico no CD-ROM e no site da WEG www.weg.net
P521©® |Pulse time at start Tiempo del pulso en el Tempo do pulso na partida 0.2
0.2t02.0s arranque 02a20s
2a20s .
P522 |Voltage pulse level at start |Nivel del pulso de tension |Nivel do pulso de tensao na 80 E
% ‘); en el arranque (%Un) partida (%Un)
70 to 90 % 70290 % 70a90 %
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